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Key Facts lhres Studiums

Mit dem Robotik-Studium
am Puls der Zeit

ZUGANGSVORAUSSETZUNGEN

Allgemeine Universitatsreife oder

einschlagige Studienberechtigungsprifung oder
einschlagige berufliche Qualifikation mit Zusatzqualifikation
Beherrschung der deutschen Sprache - mind. Level B2

ORGANISATIONSFORM

o Vollzeit

AUFNAHMEVERFAHREN

e Bewerben Sie sich unter onlinebewerbung.fhwn.ac.at
» Sie erhalten eine Einladung zum Eignungstest sowie zum Aufnahmegesprach
o Sie erhalten eine schriftliche Verstandigung Uber Ihr Ergebnis

PRAKTIKUM

Individuelle Bearbeitung einer anspruchsvollen Aufgabenstellung der Robotik
in einem Unternehmen. Zu dem Thema erfolgt die Erstellung der Bachelorar-
beit mit Betreuung an der Fachhochschule.

Das Berufspraktikum im 6. Semester dauert mindestens 12 Wochen

a 30 Wochenstunden.

SPEZIALISIERUNGEN

e Industrielle Robotik
e Mobile Robotik

AKADEMISCHER GRAD SPRACHE

Bachelor of Science in Engineering, BSc. Deutsch

ECTS STUDIENBEGINN

September

DAUER STUDIENORT

6 Semester Campus 1 Wiener Neustadt
Robotik-Labor in Modling
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HIGHLIGHTS

Interdisziplinares High-Tech Studium
Praxisorientierte Ausbildung

Individuelle Vertiefung durch Projekte,
Spezialisierungen und Bachelorarbeit
Schwerpunkt Robotik Virtualisierung

State of the Art Tools

Exzellente berufliche Perspektiven

D

WeiterfUhrende Detailinformationen zum
Studiengang sowie alle Termine und Fristen
finden Sie unter fhwn.ac.at/bro.

DETAILINFOS

FUR SIE DA!

Studienberatung & Administration

Klaudia Kopp
klaudia.kopp@fhwn.ac.at
+43 (0) 26 22 | 89 0 84 - 205

DI Dr. Alexander Nemecek
Studiengangsleitung

+43 (0) 26 22 | 89 0 84 - 214
alexander.nemecek@
fhwn.ac.at

Lernen Sie lhr Studium kennen

Innovative Robotertechnik als
richtungsweisende Ausbildung

Robotertechnik pragt die aktuellen und zukUlnftigen Trends der flexiblen Pro-
duktion als wesentliches Element der Industrie 4.0, der mobilen autonomen
Systeme als Alternative fur Transport und Dienstleistungen sowie im medizini-
schen Bereich bei der Entwicklung technischer Neuerungen.

Dadurch bieten sich vielfaltige Chancen fur Innovationen und Wertschdpfung
in wachsenden Bereichen von Wirtschaft und Industrie. Dazu ist ein hohes Maf3
an Verstandnis der Funktionen von komplexen, vernetzten autonomen Robo-
tern erforderlich. Persdnliche technische Kompetenz auf dem Gebiet der Kon-
zeption, Implementierung und Optimierung von Robotersystemen in realen
Umgebungen ist dabei der wesentliche Erfolgsfaktor.

INTERNATIONALISIERUNG

Im 3. Semester kdnnen Sie ein Auslandssemester an einer unserer Partnerhoch-
schulen absolvieren und damit ihren internationalen Horizont erweitern.

PRAXISORIENTIERTE AUSBILDUNG

Die kluge Vernetzung dieser verschiedenen Wissensdisziplinen im Kontext von
Robotersystemen stellt die eigentliche Kernkompetenz der Studierenden dar.
Dies wird durch einen hohen Anteil an praktischen Lehrinhalten und Lehrver-
anstaltungen sichergestellt.

Ein Schwerpunkt liegt in der Simulation und Visualiserung von Robotersyste-
men mit Hilfe moderner Software Tools. Die praxisorientierte Ausbildung findet
dabei sowohl an konventionellen und kollaborierenden Industrierobotern so-
wie verschiedenen autonomen mobilen Robotersystemen und deren Einbin-
dung in Ubergeordnete Leitsysteme statt.

KOOPERATIONSPARTNER

Praktische Studieninhalte werden in Kooperation mit den Partnern auch am

Technikum der HTL Modling abgehalten.
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Kompetenzprofil

DI Dr. Alexander Nemecek, Studiengangsleitung

.Robotik,
die Zukunft hat bereits begonnen!”

INTERDISZIPLINARES HIGH-TECH STUDIUM

Das Studium verfolgt einen interdisziplinaren Ansatz der auf den Gebieten Ro-
botik, Informatik, Mechanik, Elektrotechnik, Mathematik und moderner Pro-
duktion eine breite technische Grundlagenausbildung auf hohem akademi-
schen Niveau bietet.

Schwerpunkte zu aktuellen Themen der Automatisierungstechnik, Bildverar-
beitung und Objekterkennung, Maschinellem Lernen und Kunstlicher Intelli-
genz stellen darlber hinaus eine zukunftsorientierte Ausbildung sicher.

Dadurch sind die Studierenden in der Lage die Konzeption, Modellierung, Simu-
lation, Programmierung, Visualisierung, Implementierung bis hin zur Optimie-
rung von komplexen Robotersystemen durchzufihren.

KOMPETENZPROFIL

e Auslegung, Implementierung und Optimierung von Robotersystemen fur
industrielle, mobile und medizinische Anwendungsfelder

» Robotersysteme rechnergestltzt modellieren, simulieren, deren Bahn
planen und Bewegung analysieren, regeln und optimieren

o Darstellung und dynamische Visualisierung von Robotersystemen im
Prozessumfeld

¢ Programmierung von Robotersystemen mit Anbindung an Leitsysteme

« Ausgewahlte Technologien der Bildverarbeitung, Objekterkennung, Maschi-
nellem Lernen & Kunstlichen Intelligenz auf Robotersystemen umzusetzen

e wissenschaftliche Kompetenzen - Systematik, Methodik & Dokumentation

o soziale Kompetenz - Kommunikation, Teamfahigkeit und
Durchsetzungsvermogen

EXZELLENTE BERUFLICHE PERSPEKTIVEN

Sowohl bei fuhrenden High-Tech Unternehmen als auch bei innovativen klein-
und mittelstandischen Betrieben herrscht verstarkt durch den Wandel in Rich-
tung Industrie 4.0 im Bereich der Robotik und Automatisierungstechnik starker
Bedarf an hoch qualifizierten und interdisziplinar ausgebildeten Mitarbeitern.
Durch das Berufspraktikum im 6. Semester und das enge Netzwerk zu Unter-
nehmens- und Forschungspartnern finden die Robotik-Absolventinnen und
Absolventen einen idealen beruflichen Einstieg mit exzellenter Perspektive hin
zu wichtigen SchlUsselpositionen.
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Perspektiven durch Praxis

Schwerpunkte mit
hohem Praxisbezug

Robotik 48 ECTS
Automatisierung, Robotertechnik, Angewandte & Virtuelle Robotik
Spezialisierung 15 ECTS
Industrielle bzw. Mobile Robotik

Informatik 30 ECTS
Theoretische und angewandte Informatik, Programmieren
Mechatronik 24 ECTS
Mechanik, Elektrotechnik

Mathematik 13 ECTS
Wirtschaft, Kommunikation 11 ECTS
Produktion 7 ECTS

Flexible Produktion und Logistik

Praktikum 32 ECTS
Wissenschaftliches Publizieren, Berufspraktikum, Bachelorarbeit

SPEZIALISIERUNGEN

Es besteht die Wahimodglichkeit aus einer der beiden Spezialisierungen im 4. und
5. Semester als wissenschaftliche Vertiefung. Diese setzt sich jeweils aus vertiefen-
der Vorlesung, Seminaren und anwendungsbezogenen Projekten zusammen. Eine
thematische Weiterfuhrung erfolgt durch die Aufgabenstellung des Berufsprakti-
kums und der Bachelorarbeit im 6. Semester. Damit setzen Sie im Studium einen
individuellen Schwerpunkt zu einer der Spezialisierungen:

Industrielle Robotik: Optimierung, Mensch-Roboter Kollaboration, autonome

Systeme, Projekte Industrielle Robotik 1 & 2

Mobile Robotik: Perzeption und Kognition, Orientierung und Navigation,

Humanoide Robotik, Projekte Mobile Robotik 1 & 2

Durch das Berufspraktikum und die Bachelorarbeit im 6. Semester im Themenbe-
reich der Spezialisierung erfolgt eine weitere konkrete praktische Anwendung auf
dem Gebiet.

BERUFSFELDER & KARRIERE

o Automatisierungs- und Produktionstechnik

» Programmierung und angewandte Informatik

« Simulation, Visualisierung und Virtualisierung

» Technisches Projekt- und Produktmanagement
« Anwendungstechnik, Service, technischer Vertrieb

e Forschung und Entwicklung




%
Al

Studienplan

1. Semester ECTS 30 2. Semester ECTS 30 3. Semester ECTS 30

Mathematik 1 Mathematik 2 Datenanalyse und Statistik 38
Grundlagen der Informatik Software Engineering Scientific Computing v
Imperative Programmierung Objektorientierte Programmierung Algorithmen und Datenstrukturen 4

Mechanik 1 - Statik
Elektrotechnik 1 - Felder

Mechanik 2 - Dynamik Roboterkinematik
Elektrotechnik 2 - Netzwerke

Elektronik

Automatisierungstechnik
Aktoren und Endeffektoren

3
4
Betriebswirtschaftslehre 3
Sensorik 4 B2
4%
3

Computer Aided Design
Technical English
Projekt Robotik 2

Projektmanagement
Business English
Betriebssicherheit
Projekt Robotik 1
y TR T
i

Embedded Systems
Projekt Robotik 3
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Industrielle Robotik 3 .,\ Medizinische Robotik

Mobile Robotik 3
Netzwerke und Bussysteme 30

'1 Datenbanken und Maschinelles Lernen

i,

i EinfUhrung Kunstliche Intelligenz
4 Bildverarbeitung und Objekterkennung 47 Robotik Visualisierung
’ Regelungstechnik 4 =% Flexible Produktion 4

Simulation und Bahnplanung 4 " Awissenschaftliches Publizieren 2

28" Droduktion und Logistik

i Spezialisierung Spezialisierung

Industrielle / Mobile Robotik

¥ Industrielle Robotik - Optimierung
§ Industrielle Robotik - Projekt 1

Bl Mobile Robotik - Perzeption, Kognition
Mobile Robotik - Projekt 1

Mobile Robotik -
Orientierung, Navigation

3
Mobile Robotik - Humanoide Robotik 3
Mobile Robotik - Projekt 2 3

Industrielle Robotik - Kollaboration
= [ndustrielle Robotik - Autonome Systeme
Industrielle Robotik - Projekt 2
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Wieselburg

Marketing Campus
Campus Francisco Josephinum ¢

Campus 1 Wiener Neustadt
University of Applied Sciences

Johannes Gutenberg-StraBe 3
2700 Wiener Neustadt, Osterreich

+43(0)2622|89084-0
office@fhwn.ac.at

fhwn.ac.at

Tulln

Biotech Campus

Wien

hs Campus Rudolfinerhaus

Wiener Neustadt

Campus 1 Wiener Neustadt
City Campus Wiener Neustadt

"o FOTEC

Fachhochschule
Wiener Neustadt GmbH

Johannes Gutenberg-St(_aBe 3
2700 Wiener Neustadt, Osterreich

+43(0)2622]89084-0
office@fhwn.ac.at

fhwn.ac.at
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